Lector de Códigos de Control Remoto Infrarrojo
Esquema usado para la lectura e interpretación de
un código, no importa cual sea
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Código RC-5 Philips
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Lo que mido en mi control remoto Phillips de un TV es algo distinto ya que tiene un bit menos en Comando, y el Toggle es un uno constante + dos Bit Toggle que cambian.

Fracción de una pantalla de Osciloscopio mostrando 
el número 1
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La figura siguiente muestra una pantalla de Osciloscopio compaginando 10 pantallas cada una con un número del 1 al 0.

Los dos Bits llamados “Toggle” que son el 2 y 3. Varían cuando se pulsa cada tecla nueva, entre 1 y 0. Se lo observa en la secuencia siguiente.
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Manteniendo el botón 1 pulsado
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Se observa el intervalo entre dos trenes de pulsos 1.

Si se mantiene el botón pulsado varios segundos
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Envía 8 trenes de pulsos 1. El intervalo total es de casi 1 segundo. Poniendo un retardo de 1000 o 2000 mseg al final del primer tren, se podrá leer uno solo.

Tiempos de un ciclo de pulsos
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Los tiempos son un poquito distintos a los indicados por la norma RC-5 en el primer dibujo.

En el receptor IR, trataremos de leer los pulsos sin tener en cuenta los tiempos.
Lectura del código, sin Osciloscopio

Se puede realizar también la lectura del código d un control remoto IR usando la placa de sonido de la PC.

El esquema es el mismo del principio del documento solo que se lo conecta a un canal de la entrada de sonido de la PC, regulando la entrada con el potenciómetro, comenzando por el valor más bajo de tensión. No debe superar 1 Volt. La salida del integrado es 5 Volt.

Se debe usar el programa Audacity, para grabar la imagen de la señal del Control Remoto IR. Hay otros programas también. Todos se usan para editar audio.

El Audacity se baja de aquí. Es software libre.
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Pantalla del Audacity con los pulsos recibidos.

Las siguientes figuras mostrarán solo la parte del diagrama.

Para tomar los pulsos, se abre el programa, se conecta el circuito a la ficha de micrófono (Color rosado), se pulsa el botón grabación y se pulsa la tecla del control remoto y se corta la grabación. Luego con el zoom se lleva al tamaño deseado.
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Control Remoto TV Philips con el número 1
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Control Remoto TV Samsung con el número 1
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Control Remoto Audio Aiwa con el número 1 (Igual imagen a la anterior)
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Control Remoto DVD Philips con el número 1
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Control Remoto Video RCA con el número 1

En el trabajo siguiente se controla un PIC 12F675 con un control remoto IR
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