Puente H comandado por Puerto Paralelo o PIC
Este es un esquema de un Puente H con 4 transistores. En los pines A y B de accionamiento se aplica la tensión de conmutación, de acuerdo a la tabla de valores. El valor 1 corresponde al polo positivo de la tensión de alimentación, y el 0 al polo negativo.
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Cuando se lo conmuta con el puerto Paralelo o un PIC, el 1 puede ser de 3 a 5 Volt y el 0 alrededor de 0.8 Volt, con lo cual no funciona.

Para ello tenemos el siguiente esquema.
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Tenemos entonces la parte de comando y el Puente H.

Lo que hacemos es: con las resistencias Pull-up de 100K, mantenemos los dos accionamientos en 1, lo que de acuerdo a la tabla da salida 0.
El PIC o el Paralelo, generan dos salidas que son 1 ó 0. Cuando hacemos 1 la entrada de Onda +, se establece la corriente. Si la ponemos a 0 a esta y a 1 la Onda -, se invertirá la salida.
En los trabajos de Electroestimulador de esta página WEB, tenemos tensión de PIC o Paralelo de 5 Volt máxima, tensión de alimentación 12 Volt y tensión a conmutar de 190 Volt.

Para resolver eso, agregamos dos transistores de tensión adecuada, que hacen la conmutación, siempre con el mismo principio de resistencias de Pull-up.
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Otro Puente H

Existe un integrado, el L293C que tiene dos puentes H. Se puede comandar un motor paso a paso bipolar, o dos motores de CC o dos circuitos que requieran inversión de tensión. Se puede usar 1 o dos Ondas + y – de comando, es decir podemos usar uno o los dos Puentes H. Se le colocan diodos de protección como a los ejemplos anteriores.
[image: image4.png]+5Volt +Vee
b A
Puente H L293C % * @
B

e § %

No se usan Enable 1y Enable 2





Programa de control de Puerto Paralelo

Está en la carpeta Programa.

Está hecho en Visual Basic 6.0. No requiere mayores explicaciones.

Si al arrancar el programa aparece un mensaje de error relativo a Inpout32.dll, se lo debe cargar en Windows – System 32. Está en la carpeta Drivers. Esta DLL es usada para controlar el puerto paralelo.

La Onda + es el pin correspondiente a dato1 y la negativa el pin correspondiente a dat02. Se debe usar la conexión a tierra de los pines 18 al 25.

El programa es apto para comandar los dos primeros puentes mostrados, no así el del integrado que requiera dos datos más.
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