Booster con PIC

Un Booster es un dispositivo que aumenta la tensión de continua a continua.

En este caso, aumenta de 5 a por ejemplo 70 Volt. La corriente es baja.

Se usa un PIC con PWM. En este caso es 16F88. El Firmware genera un PWM de 4000 Hz, el que es aplicado a la base del transistor. Con el PWM en alto, circula corriente por la inductancia. Cuando pasa a bajo, la energía almacenada en la inductancia pasa al condensador, el que es cargado. El aumento del Duty Cycle, aumenta la tensión de salida. 

Usualmente, se inyecta en el ADC del PIC una muestra de la tensión de salida, y se corrige con ello el valor del Duty.

En mis ensayos, no cambiaba sustancialmente la tensión, por lo que no lo incluí. Para el uso que pienso darle, con un Zener de 13 Volt en la salida, la ajusto.

En mis ensayos usé el grabador de PICs de esta página WEB como fuente de alimentación.

Pueden experimentar variando en el firmware las variables de frecuencia y Duty Cycle. Allí hay datos de los valores máximos y mínimos.
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El Firmware está hecho en C de CCS.
Como en mi pueblo no venden inductancias, la que se ve en la foto está hecha con una recuperada, a la que le ajusté el valor retirándole espiras hasta llegar a los 680 uH.

Para medirla, uso el procedimiento que puse en esta página WEB. Como su valor es chico usé el procedimiento de 1000 Hz, pero igual se puede medir con el de 50 Hz.
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En el archivo ZIP están los archivos fuente y Hex del Firmware y una simulación en Proteus.

