PIC 12F675 – Teclado x 16 PC Puerto Serie
Esquema completo
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Esquema Teclado
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Como se ve en esta foto del teclado visto desde atrás, las resistencias están soldadas en la parte inferior, por lo que para armar el teclado sugiero:

1) Imprimir en papel común, los textos del teclado.
2) Soldar todas las resistencias por la parte inferior, pasando los conductores hacia arriba.

3) Cortar los alambres sobrantes bien al ras.

4) Pegar la impresión.

5) Cubrir la impresión con cinta celulósica transparente autoadhesiva (Celofán o similar), pinchando con alfiler los agujeros para pulsadores.

6) Soldar los pulsadores y completar el armado.

7) Probar el correcto armado alimentando con cualquier fuente, verificando las tensiones escalonadas a la salida.

El circuito del PIC es el mismo que el del proyecto Nº 68. Tener en cuenta que la tensión máxima a medir es de 5 Volt corriente continua.
Descripción
El teclado es un divisor de tensión con 17 resistencias en serie. Cada pulsador actúa sobre los nodos del divisor, produciendo una caída de tensión distinta para cada pulsador. La tensión es medida por el ADC y enviada a la PC.

Recordar que con estos PICs, si se usa el Oscilador RC interno, que trabaja a 4 MHz, se debe usar el código OscCal que viene grabado en la línea 3FF de la memoria de programa del PIC. Ver el artículo calibración OscCal 
Para grabar uso el WinPic y por ahora lo que hago es escribir manualmente este código en la pantalla que me muestra el HEX. Si no se repone el código, fallará la comunicación, porque no se conseguirán los 9600 baudios, con la tolerancia requerida, en la conexión con la PC.
En el archivo ZIP encontrarán una simulación del teclado en Proteus, que les facilitará muchísimo la experimentación.
El Firmware está con todos los archivos fuente y el HEX. Es lo más básico posible, para comprender bien el funcionamiento, y que puedan experimentar a su gusto.
Programa en Visual Basic 6.0.
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Es muy simple. Primero se conecta al Puerto Serie COM1 y luego de arrancarlo, un loop va leyendo continuamente el dato que llega del PIC y lo muestra en pantalla. Este la envía cada 100 milisegundos.
El dato recibido es el valor de salida del ADC. Por ejemplo para la tecla F es 352, como se muestra.
Una sentencia IF, compara si el valor leído está entre 347 y 357, o sea Valor + - 5. Si es así le asigna la letra “F”. Es todo lo que hace el programa, que solo trata de mostrar el método. Los experimentadores le encontrarán muchas aplicaciones, por ejemplo entrar por medio del teclado, variables al PIC, que en lugar de mostrarse en la PC se mostrarán en un display LED.

La base del programa es la misma que la del proyecto 68 citado arriba.

Cuando no se pulsan teclas, el valor mostrado es cero.

En mi caso, como alimento el circuito desde el programador, debo correr la llave DATO del programador, porque de lo contrario en lugar de 0 me muestra 0.3 Volt.

Para programar debo desconectar el cable de salida del teclado para que no me muestre error.

Fotografía
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El circuito se arma usando la Plaqueta Enanos y la Plaqueta RS232. No está armado especialmente.

El Grabador de PIC está aquí.

Ver en el PIC los dos puntos blancos  que marcan el código de calibración OsCal.

Detalle del Teclado x 16
PCB

El PCB está hecho en Express PCB. Se baja de este sitio y es gratuito. Se ejecuta el Setup y listo.
Programas y Manual en español

Manual en español, del PicBasicPro, versión en PDF.

http://www.todopic.com.ar/pbp_sp.html
Bajar gratis el Micro Code Studio, que permite programar y compilar en XP, con el PicBasicPro.

http://www.mecanique.co.uk/code-studio/
La versión gratis no permite usar el programador ICD2, pero sirve para hacer el firmware.

PicBasic Pro. Bajar gratis una versión vieja y muy simple, pero que funciona bien.

http://rapidshare.com/files/16399230/PicBasic_Pro_2.46.rar
Instrucciones

Bajar primero el PicBasic Pro. Descomprimirlo y copiarlo en cualquier partición en un directorio PBP246. 

Si no lo ponen en el C, no lo perderán en formateos del C.

Luego bajar el Micro Code Studio. Se lo debe instalar. Lo haré en el C.

Al arrancar, buscará el directorio del PBP246.

Para programar, se trabaja con el Micro Code solamente. Si se quieren leer los archivos de cabecera de cualquier tipo, se encontraran en PBP246 y sus subdirectorios.

El manual está muy bueno y se coloca donde deseen. Lo imprimí y me resultó práctico.

