12F629 Flip Flop
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En una oportunidad, necesitaba un Flip Flop y me recomendaron usar un circuito integrado Flip Flop. Lo armé y funcionaba perfecto, pero no lo pude usar porque los rebotes del pulsador me volvieron loco. Me prometí que mi primera experiencia con un PIC enano sería un Flip Flop con antirebote, y aquí está.

El esquema es simple. Uso una ficha hembra RJ11, para grabar con mi Grabador (Programador) Alf que pueden usarla o no.
Antes de grabar, lean el artículo 59 de www.arossini.com.ar respecto a la variable OSCAL, ¡¡OJO!!

En el firmware hay dos opciones de programación. Funcionan las dos. Es cuestión de gustos.

Todo el encabezamiento del programa es típico para este PIC, y lo pueden usar para otros usos.

El firmware está hecho en C, de CCS.

Con respecto a la variable OSCAL, nombrada arriba, prestar atención a estas líneas del firmware:
#rom   0x3ff   = {0x3464}    // 0x34:RETLW; 0x64 valor de calibración del Osc. Interno

                             // Es válida solo para un determinado PIC. 

                             // Este valor lo graba en el PIC el fabricante
El valor 0x3464, es el valor que leí en la última línea del sector de memoria de programa del PIC. De ese número, el 64 varía con cada PIC, porque es la calibración del reloj interno. Este número 64 debemos escribirlo en cada PIC que usemos, pues debemos incorporarlo en el firmware. Debemos escribirlo entonces en esta línea, que le indica al programador que lo grabe en la posición 0x3ff, que es precisamente la última del sector de memoria de programa. De allí la lee el PIC para calibrar su reloj interno.

Todas estas líneas:

#byte  SeteoPuertos = 0x85   // Defino porque no está en 12F629.h TRISIO dir 0x85

#byte  Puerto  = 0x05        // Defino porque no está en 12F629.h GPIO dir 0x05

#bit   Boton   = 0x05.0      // GP0/CIN+/ICSPDST     Pin 7 Idem

#bit   Puerto1 = 0x05.1      // GP1/CIN-/ICSPCLK     Pin 6 Idem

#bit   Puerto2 = 0x05.2      // GP2/TOCKI/NT/COUT    Pin 5 Idem

#bit   Puerto3 = 0x05.3      // GP3/MCLR/VPP         Pin 4 Idem 

#bit   Puerto4 = 0x05.4      // GP4/TIG/OSC2/CLKOUT  Pin 3 Idem 

#bit   LED     = 0x05.5      // GP5/T1CKI/OSC1/CLKIN Pin 2 Idem
Definen las variables usadas. Es algo que me resulta práctico hacerlo, en lugar de usar las variables que provee el CCS, para por ejemplo los PINES, o el 12f629.h del PIC.
Los números de posiciones de memoria se sacan del CCS, en el menú de características de los PICs.

Recuerden: si usan el programa con otro PIC 12F629, deben leer el número de la variable OSCAL y cambiarlo en el firmware.

En el ZIP encontrarán una simulación en Proteus, para poder experimentar modificaciones al firmware, antes de grabarlas en el PIC:
